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AUTOMATISIERTE MULLENTFERNUNG M-FLO7

Pflegeaufwéndige Untergriinde wie Grin- und Kiesflachen, Erholungsflachen

Miullentfernung, Kleinmiill, Betriebsdienst

Handische Entfernung, ggfs. mithilfe einer Greifzange

Der von Angsa Robotics entwickelte Roboter ist flr die
Reinigung von pflegeintensiven Oberflachen wie
Gras, Kies oder auch Pflaster geeignet. Anders als auf
homogenen Oberflachen wie Teer kdnnen hier keine
Kehrmaschinen sinnvoll eingesetzt werden. Die von
Angsa entwickelte Maschine reinigt die Flache selek-
tiv: nur wo Mill ist, wird auch ein Sauger zielgerichtet
verwendet, um den Mill zu entfernen. Dies wird er-
moglicht mithilfe einer kamerabasierten Erkennung

und Klassifizierung des Miills. Der Roboter navigiert
mithilfe verschiedener Sensoren wie Kamera, GNSS
und akustischen Sensoren. Zum Betrieb kann eine
Flache vorab liber eine Webapp ausgewahlt werden,
die fur die Reinigung relevant ist. So kann der Arbeits-
bereich des Roboters sinnvoll eingegrenzt werden.

Beschleunigung der Reini-
gung von Gras-, Kies-, und
Pflasterflachen

- Hohere Reinigungsqualitat

- Schnellere Reinigung

- Konstante Reinigungsqualitat

- Nachverfolgbarkeit von Mull Hotspots

- Nachverfolgbarkeit von den am starksten auftretenden Miillobjekten

- Setup des Roboters muss handisch durchgefiihrt werden
- Die derzeitige Produktgeneration fokussiert sich auf kleinteiligen Miill

Eine kunstliche Intelligenz wurde auf die Erkennung mit Fotos von Kleinmill - wie Zi-
garettenstummel, Plastikresten oder Kronkorken - trainiert. Daher werden Bléatter,
Steine oder andere biologische Materie ignoriert und nicht aufgesammelt.

Derzeit befindet sich das Produkt in einer Prototypenphase. Fir Sommer 2021 war
eine intensive Produktvalidierung (Proof-of-Concept, POC) geplant. Eine erste Klein-
serie sollte im zweiten Quartal 2022 auf den Markt gebracht werden.

Der Roboter arbeitet autonom, eine Arbeitskraft sollte sich jedoch in mittelbarer Um-
gebung befinden. AuRerdem muss der Roboter auf der relevanten Arbeitsflache abge-
setzt werden, woflir es zwei mogliche Optionen gibt:

1. Zwei Mitarbeiterinnen, die den Roboter (35kg) von der Ladeflache heben

2. EinE Mitarbeiterln, und eine Ladeflache mit Rampe

Ein Patent wurde im Januar 2021 eingereicht.
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